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“From how many data sources do you
draw content for your site(s)?”
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Digital Signature
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Handhaben von Handhaben von Flaschengut Roboter handhabt LKW-Achsen o o Michstratie Hundgerecht - Trockenfutter
Schamottershren an Schmiedepresse oin, ectwarz, ot von zahfliissiger und klebriger professionell eingetiitet
Masse
Keramik, St B Nohrungs. und Genussmitel Automobil/ GieRerei / Nahrungsmittel / Nahrungsmittel / e e Nahrungsmittel /
Palettieren; Verpacken und Schmiedeanlagen / Entnahme aus Etlkettieren, Abfdllen, Steuerung / Mischung der
e Kommissionieren Maschine VD Transportieren Schokolade Verpacken / Offnen der Tdten
Roboter handhabt Plugmesser Handhaben von Palettieren von - Steuerung
i Abfaliprozessen Automatisierung von Farbstromen
Metallprodukte hrungs- hrungs. Qe Sy Chenmie und Petrochemie Qe
Palettieren; Verpacken und Palettieren; Verpacken und ‘Steuerung / Mischung von
Belegen / Bestiicken / Transport Pt i Dosieren / Stevern e Transportieren / Bereitstellen
Handiing von Beton-Faserplatien | | Handling von Keramik-Rohren im | | Handling von Keramik-Rohren im | | Kommissionieren von Briefboxen | | Handling von Sixpack- Vollautomatische Leergebinde- Teilevereinzelung (Getriebeteile)
fiir die Schweizer Post Bierflaschen: Greifen, Verpacken | | Riicknahme, -Sortierung, -
Reinigung und -Bereitstellung
Bauindustrie. Automation Automation Logistik Nahrungsmittel / Verpackung. Logistik Elektro
Fertigung Beschicken / Stapeln Beschicken Kommissionieren Greifen / Verpacken Kommissionieren Teile vereinzeln / ausrichten
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Technische Problemstellung

Technische Ldsung (z.B. in
Form von Dokumenten)
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Flaschengut
verpacken

Funktion

Funktion bearbeitet
Objekt

Funktion fiihrt
Operation durch

Funktion aus
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